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MTM410057 Sistemas Dinamicos
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Diferenciais Ordinarias.

N° DE HORAS/AULA SEMANAIS: 06

EMENTA — Capitulo 1 do Livro Texto 1, capitulo 5 do Livro Texto 2 e capitulos
1 a 6 do Livro Texto 3, cobrindo as nogdes e ferramentas fundamentais para o
estudo de sistemas dinamicos topologicos a tempo discreto em uma dimenséo,
e do estudo qualitativo de fluxos.

OBJETIVO: Introduzir o aluno as principais ferramentas e resultados no estudo
de sistemas dinamicos.

PROGRAMA DETALHADO:

I. Sistemas Dinamicos Topoldgicos - Livro Texto 1, Cap. 1; Livro Texto 2, Cap.
S5:

1. Exemplos de sistemas dinamicos e definicdo de Sistemas Dinamicos
Topolégicos

2. Definicdes bésicas: érbitas, pontos fixos, orbitas (eventualmente) periddicas,
conjunto O 0limite.

. Minimalidade

. Conjugacéo topoldgica

. Transitividade Topoldgica

. Sensibilidade as condi¢@es iniciais e dindmicas expansivas

. Caos de Devaney (resultados de Banks et al.)
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[I. Dindmica discreta unidimensional:- Livro Texto 1, Cap. 1:

1. Pontos criticos

2. Retrato de fase e analise gréfica

3. Hiperbolicidade

4. Exemplos: familia logistica, transformag¢des Cx mod 1, transformacdes
unimodais, dinamica simbdlica

l. Fluxos - Livro Texto 3, Cap 1 a cap. 6:
. Equacdes diferenciais lineares em R"n

. O oscilador harmdnico

. Teoria Geral de Sistemas Lineares

. Equacgdes diferenciais néo lineares em R”™n

. O péndulo simplesmente

. Trajetérias e fluxo

. Retrato de fase

. Integrais primeiras
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9. Fluxo tubular

10. Estabilidades de ponto de equilibrio, estabilidade assintética e estabilidade
segundo Lyapunov

11. Conjuntos limites

12. Teoremas de Poincaré e Bendixon

13. Classificacdo de orbitas periddicas

14. Fluxos que preservam volume
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